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mmmmmmm  Z3vésny ovlada¢ PCA najde uplatnéni pfi ovladani
celé fady primyslovych stroji a zafizeni. Jako pomocny ovlada¢
se podili na Fizeni kontrolnich obvod( napajeni (stykace, PLC)
silovych ¢asti (motor(l), variantu PCP lze pouZit i k jejich
pfimému ovladani. Odolnd a robustni konstrukce PCA je
navrzena pro tézké provozni podminky se zaméfenim na
primyslovou oblast.

V4

mssssmm PCA je k dispozici ve dvou variantach: PCA s
pomocnymi spinacimi jednotkami a PCP se silovymi spinacimi
jednotkami vhodnymi pro piimé Fizeni napdjecich obvodd
pohond strojli. Odpadé tak nutnost pouziti kontrolnich obvodd
napajeni (stykace, PLC) silovych ¢asti.

mmmmmm  Ovliadad miZe byt vybaven dvéma kruhovymi,
prachotésnymi tlacitky a bezpecnostnim hfibovym tlacitkem
STOP. Gumovy kryt kruhovych, prachotésnych tlacitek
spolehlivé chrani pred priinikem prachu dovnitf ovladace, ktery
méZe zpUsobit $patny chod pokud je ovlada¢ pouzividn za
extrémné nepfiznivych podminek. Tlacitka jsou vyrobena z
termoplastu a opatfena symboly. Dvouvrstva vstfikovaci vyrobni
technologie zajituje velmi dobrou ¢&itelnost a odolnost vadi
povétrnostnim vliviim, odéru a opotiebeni.

PCA/PCP Z

mmmmmmm  PCA vynika jednoduchosti, malou velikosti a snadnou
ovladatelnosti.

mmmmmmm  Pouzité materidly a komponenty ovladace jsou vysoce odolné proti opotfebeni a spolehlivé chrani
vnitfek ovladace proti vodé a prachu. Symboly tlacitek jsou volitelné z nabidky.

mmmmmm K dispozici jsou jednoduché jedno, dvou nebo tfirychlostni pomocné spinaci jednotky, jednoducha
jednorychlostni a dvojité jedno nebo dvourychlostni silové spinaci jednotky. Spinaci jednotky je mozné
vzajemné mechanicky blokovat proti sou¢asnému stisku tlacitek.

mmmmmmm  Bezpecnostni hfibové tlacitko STOP odpovida predpisu EN 418 a je vybaveno NC (normalné zavieno)
kontakty se zaru¢enym otevienim.
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mmmms TECHNICKA SPECIFIKAGE

\'4

Shoda s obecnymi smérnicemi 73/23/CEE, 93/68/CEE

Shoda s normami EN 60204-1, EN 60947-1, EN 60947-5-1, (EN 60947-3 pro PCP),
EN 60529, EN 418, EN 50013, IEC 536

Teploty skladovaci -40°C/+70°C
provozni -25°C/+70°C

Kryti 1P 65

Izola¢ni tfida Trida II

Vstup pro kabel pryzovy kabelovy chrani¢ @ 6,5+19 mm

Pracovni poloha libovolna

Homologace CE (ovladace s homologaci UL - (c)UL na prani)
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mmmms TECHNICKA SPECIFIKACE SPINACIiCH JEDNOTEK PCA

Kategorie pouziti AC 15
Jmenovity pracovni proud 1,9A
Jmenovité pracovni napéti 380 V
Max. spinaci proud 10A
Max. izolaéni napéti 500 V AC

Mechanicka zZivotnost 1 000 000 operaci

ve shodé s EN 50013

Parametry privod{

PFipojeni Sroubovaci svorkovnice, vodi¢e 1x2,5 mm® nebo 2x1,5 mm?’
utahovaci moment Sroubd svorek 0,8 Nm
Homologace CE - UL - (c)uL

mmm— VLASTNOSTI A ZAPOJEN|I KONTAKTU SPINACICH JEDNOTEK

PCA

— spinaci jednotky jsou vyrobeny z nehoflavého plastického materidlu, maji kontakty ze slitiny Ag-Ni,
mosazné pripojovaci svorky a nerezové vratné pruziny

— vsSechny spinaci jednotky jsou jednoduché

— dvé sousedni spinaci jednotky je mozné navzadjem mechanicky blokovat proti sou¢asnému stisku obou
tlacitek

— vsSechny NC kontakty spinacich jednotek jsou v provedeni se zaru¢enym otevienim

Zapojeni kontaktl spinacich jednotek je uvedeno na obrazcich.

Spinaci jednotka PRSLO502PI: 1NC Dvourychlostni spinaci jednotka PRSLO505PI:

(libovolnou pozici ovladace je mozné osadit 1NO+1NC>>1NO
az 2 spinacimi jednotkami tohoto typu)
11 13 21 33
F— PRSLO502PI - 1 Y PRSLO505PI
12 14 22 24

Spinaci jednotka PRSLO503PI: 1NO
(libovolnou pozici ovladace je mozné osadit 3NO
az 2 spinacimi jednotkami tohoto typu)

13 1Ta zf 33
= PRSLO503PI t— - - PRSLO506PI
14 14 24 34

Jednorychlostni spinaci jednotka PRSLO504PI:

TFirychlostni spinaci jednotka PRSLO507PI:

2NO+1NC 1NO>>1NO>>1NO
13 21 33 13 23 33

[ 1 - 1 PRSLO504PI [ . - PRSL0507PI
14 22 24 14 24 34
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s TECHNICKA SPECIFIKACE, VLASTNOSTI A ZAPOJENI KONTAKTU

Kategorie pouZiti

sPiNACIicH JEDNOTEK PCP

AC 3, AC 4 (AC 23B pro spinaci jednotku PRSLO508PI) ve shodé s EN 60947-3
100V /0,7 A - L/R=100ms ve shodé s EN 60947-3 pro kontakt brzdy

Jmenovity pracovni proud

10 A ve shodé s EN 60947-3

Jmenovité pracovni napéti

400 V AC ve shodé s EN 60947-3

Jmenovity spinany vykon

3 kW ve shodé s EN 60947-3

Max. spinaci proud

20 A ve shodé s EN 60947-3

Max. izolacni napéti

660 V AC ve shodé s EN 60947-3

Mechanicka zivotnost

1 000 000 operaci

Parametry piivodd

ve shodé s EN 50013

PFipojeni

$roubovaci svorkovnice, vodi¢e 1x2,5 mm?* nebo 2x1,5 mm?’
utahovaci moment $roubd svorek 0,8 Nm

Homologace

CE

— spinaci jednotky jsou vyrobeny z nehoflavého plastického materidlu, maji kontakty ze slitiny stfibra a oxidu kadmia,
mosazné pripojovaci svorky a nerezové vratné pruziny
— dvojité spinaci jednotky je mozné navzajem mechanicky blokovat proti sou¢asnému stisku obou tlacitek

— vsSechny NC kontakty spinacich jednotek jsou v provedeni se zaru¢enym otevienim

Zapojeni kontaktd spinacich jednotek je uvedeno na obrazcich.

Jednorychlostni dvojitéd dvoupdlova
spinaci jednotka
PRSLO458PI:
2NO/2NO

13 23

PRSL0458PI

Jednorychlostni dvojitéd dvoupdlova
spinaci jednotka s kontaktem brzdy
PRSL0459PI:
2NO+BK/2NO+BK

13 23 83

54 64 74

PRSL0459PI

Dvourychlostni dvojitd dvoupdlova

b—- - - [ -
| |
| |
14 24 % B { 32
53 63 | | 41
7
F—— j _ j _ [ i
54 64 42
PRSL0460PI

Dvourychlostni dvojitéd dvoupdlova
spinaci jednotka s kontaktem brzdy

spinaci jednotka
PRSL0460PI:
2x (2NO>>1NC+1NO)

PRSL0461PI:
2x (2NO+BK>>1NC+1NO)

PRSL0461PI

Jednorychlostni jednoducha
spinaci jednotka
PRSLO508PI:
3NC

11 21 31

PRSLO508PI

Jednorychlostni dvojita tfipdlova
spinaci jednotka
PRSL0471PI:

(2x 2NO)+2NO

13 23

s
g

[

.

54 64

PRSL0471PI

Jednorychlostni dvojita tripolova
spinaci jednotka s kontaktem brzdy
PRSL0472PI:

(2x (2NO+BK))+2NO

PRSL0472PI

PCA_TD
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mmm— SEZNAM SOUCASTEK

>0
< PozIcE Kdb KdAb PoPIS
PRO PCA PRO PCP
D 01* PRGOO0110PE pryzovy chrani¢ vstupniho kabelu
< 02%* PRGAO010PE zévés
03* PRSLO517PE zaslepka
J 04* PRSLO500PI bezpecnostni hfibové tlacitko STOP
> PRTAXXXXPI 4 Hakh
" ) .
05 (viz. standardni disky se symboly) disk pro jednoduche tlacitko
D 06* PRSL0O552P1 jednoduché tlacitko
07* PRSL5855P1 horni kryt
\> 08* PRSL9475P1 svorka vstupniho kabelu - ¢ast 1
09* PRSL9210AU svorka vstupniho kabelu - ¢ast 2
z 10%* PRVIO206PE $roub svorky vstupniho kabelu
m 11 PRSL7816PI PRSL7817PI mechanicke blokov?nl so%’casneho stisku
sousednich tlacitek
>|.IJ 12 PRSL5857PI PRSL5858PI montdazni deska spinacich jednotek
> PRSLO508PI jednoducha jednorychlostni spinaci jednotka 3NC
PRSL0458P1 dvojitd jednorychlostni spinaci jednotka
\< PRSL0459P1 dvojitad jednorychlostni spinaci jednotka s kontaktem brzdy
13 PRSL0460P1 dvojitd dvourychlostni spinaci jednotka
N PRSL0461PI dvojitd dvourychlostni spinaci jednotka s kontaktem brzdy
PRSL0471PI dvojitad jednorychlostni tfipdlova spinaci jednotka
PRSL0472P1 dvojitad jednorychlostni tfipdlova spinaci jednotka
& s kontaktem brzdy
PRSL0504PI jednorychlostni spinaci jednotka 2NO+1NC
l ' 14 PRSLO505PI dvourychlostni spinaci jednotka 1INO+1NC>>1NO
PRSLO506PI jednorychlostni spinaci jednotka 3NO
& PRSL0O507PI tFirychlostni spinaci jednotka 1INO>>1NO>>1NO
eviovaci Sroub dvojitych silovych
\ 15 PRVIO022PE Upevhov l, " u .V Y rovy
spinacich jednotek
< . PRVIOOS1PE upevﬁovac’i ér?ub.monta'ini desky
spinacich jednotek
l ' 17 PRSL5859P1 PRSL5856PI spodni kryt
& 18* PRVIO200PE Sroub

* shodné pro obé varianty

s STANDARDNI DISKY SE SYMBOLY

00901 O

formativni charakter.
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mmm— STANDARDNI VARIANTY OvLaDACE PCA

UPOZORNENI: Tyto varianty ovladade jiz nejsou vyrobcem podporovany a jsou nahrazeny modelem CHARLIE.
Informace o aktualni dostupnosti jednotlivych variant Vam sdéli dovozce.

Kdéb SPINACI JEDNOTKY A KONFIGURACE

PF27610001 2x jednorychlostni PRSLO503PI (1NO), bez tlac¢itka STOP

PF27620001 2x jednorychlostni PRSLO503PI (1NO) a PRSLO502PI (1NC) pro tlacitko STOP
PF27630001 2x dvourychlostni PRSLO505PI (1NO+1NC>>1NO), bez tlacitka STOP

PF27640001 2x dvourychlostni PRSLO505PI (1INO+1NC>>1NO) a PRSL0O502PI (1NC) pro tlac¢itko STOP

mmmm STANDARDNI VARIANTY OvLaDACGE PO P

PCP s DVOUPALOVYMI JEDNORYCHLOSTNIMI SPINACIMI JEDNOTKAMI

KdAb SPINACI JEDNOTKY A KONFIGURACE

PF27670001 1x PRSL0458PI (2NO/2NO), bez tlacitka STOP

PF27680001 1x PRSL0458PI (2NO/2NO) a PRSLO508PI (3NC) pro tlacitko STOP
PF27690001 1x PRSL0459PI (2NO+BK/2NO+BK), bez tla¢itka STOP

PF27700001 1x PRSL0459PI (2NO+BK/2NO+BK) a PRSLO508PI (3NC) pro tlacitko STOP

PCP s DVOUPAOLOVYMI DVOURYCHLOSTNIMI SPINACIMI JEDNOTKAMI

Kdb

SPINACI JEDNOTKY A KONFIGURACE

PF 27710001

1x PRSLO460PI (2x (2NO>>1NC+1NO)), bez tlatitka STOP

PF 27720001

1x PRSLO460PI (2x (2NO>>1NC+1NO)) a PRSLO508PI (3NC) pro tladitko STOP

PF 27730001

1x PRSLO461PI (2x (2NO+BK>>1NC+1NO), bez tlagitka STOP

PF 27740001

1x PRSLO461PI (2x (2NO+BK>>1NC+1NO) a PRSLO508PI (3NC) pro tlagitko STOP

PCP s TRIi

Kdb

z

PALOVYMI JEDNORYCHLOSTNIMI SPINACIMI JEDNOTKAMI

U

SPINACI JEDNOTKY A KONFIGURACE

PF 27810001

1x PRSLO471PI ((2x 2NO)+2NO), bez tla&itka STOP

PF 27820001

1x PRSL0471PI ((2x 2NO)+2NO) a PRSLO508PI (3NC) pro tla&itko STOP

PF 27830001

1x PRSL0472PI ((2x (2NO+BK))+2NO), bez tlatitka STOP

PF 27840001

1x PRSLO472PI ((2x (2NO+BK))+2NO) a PRSLO508PI (3NC) pro tlagitko STOP

i

o

Jednorychlostni dvojité spinaci jednotka
(PCP)

@ 2 jednorychlostni jednoduché spinaci
jednotky (PCA)
vzajemné mechanické blokovani tlacitek

Dvourychlostni dvojité spinaci jednotka
(PCP)
@ 2 dvourychlostni jednoduché spinaci

jednotky (PCA)
vzajemné mechanické blokovani tlacitek

bezpecnostni hfibové tlacitko STOP
PRSLO500PI

’ \ zavés


http://www.terceska.cz/zavesne-ovladace/zavesny-ovladac-charlie.htm

mmmms POPTAVKOVY FORMULAR PRO ZAVESNY OVLADAC PCA/PCP
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2-rychlostni dvojita sp.j.
PRSL0461PI 2x(2NO+BK>>1NC+1NO)
s brzdnym kontaktem

—
93]

r\ﬂ

rooj

1-rychlostni dvojitd 3-padl.

PRSLO471PT o, 5" (2x 2NO)+2NO

SYMBOLY A OVLADACI PRVKY SPINACi JEDNOTKY PCA SPINACi JEDNOTKY PCP
e 1-rychlostni jednoducha
1 @ PRSLO502PI  spinaci jednotka 1NC PRsLOs08PL YA
r. , ..
2 PRSLO503PI  spinaci jednotka 1NO N
L _
PRSLO458PI 1 r_ychlostnl dvojita
I jednorychlostni sp.j sp-J. 2NO/2NO
3 PRSLOS04P1  J2dnorych p-J.
g N . 1-rychlostni dvojita
I vourychlostni sp.j. 13| PRSLO459PI sp.j. 2x (2NO+BK
L4 @ PRSLOSOSPI 1NO+INC>>1NO spbf-zdn;'/(m kontak%em
I jednorychlostni sp.j.
L5 . PRSLOS06PT 3NO PRSLO460PI 2-rychlostni dvojita sp.j.
r trirychlostni sp.j 2x (2NO>>1NC+1NO) N
.6 @ [6] prsLosozer FRYSORE o

)
v

bezpecnostni hiibové
PRSLOS00PI 22hie"eTap

r\oj
[0S W e I e e et e B A

CIECISISICIOL =)

1-rychlostni dvojitd 3-pdl.
. PRSL0472PI sp.j. (2x (2NO+BK))+2NO
PRSL0O517PI Zaslepka s brzdn{/m kontaktem
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STANDARDNI VARIANTY OVLADACGE KONFIGURACE NESTANDARDNI VARIANTY
PCA/PCP OVLADAGE PCA/PCP
ovladaci
jednoduché prvky

L0 L]
PF

dvojitd
ovladaci ovladaci
jednoduché prvky jednoduché prvky
L] L L] L
L Q L

vzdjemné
blokované

PCA/PCP Z

POKYNY

STANDARDNI VARIANTA OVLADACE
— v pripadé volby standardni varianty ovladace (viz. strana 7 této dokumentace) doplnite jeji objednaci kéd a v dalsim vyplfiovani
nepokracujte

NESTANDARDNI VARIANTA OVLADACE

— podle polohy vybranych ovladacich prvk{ vypliite schéma ovladace

— zapiste ¢isla (v rémeccich) pozadovanych ovladacich prvkd nebo symbold kruhovych, prachtésnych tlagitek do ramecku prislusné
pozice ve schématu ovladace a v pripadé potreby nakreslete do pfislusné kolonky smér Sipky.

— zapiste Cisla vybranych jednoduchych nebo dvojitych spinacich jednotek do pfislusnych kolonek. Kazdou pozici ovladace PCA je
mozné vybavit az dvéma spinacimi jednotkami typu 1 nebo 2 (1NC, 1NO), ale pouze jednou z ostatnich typd.

— pokud si pfejete vzajemné mechanické blokovani tladitek zatrhnéte kolonku mezi nimi

— dalsi pripadné volby upfesnéte v poznamce

POZNAMKY




mmm UDRZBA A POUZITI

\'4

Zavésny ovlada PCA/PCP je elektromechanické zafizeni uréené pro nizkonapétové Fidici obvody (EN 60947-1, EN 60947-5-1)
elektrické vybavy strojd (EN 60204-1) v souladu se zdkladnimi smérnicemi, pfedpisy a normami 73/23/CEE a 89/392/CEE.

Zavésny ovlada¢ PCA/PCP je vhodny pro pouziti v rliznych oblastech prlimyslu i za tvrdych klimatickych podminek (pracovni
teploty od -25°C do +70°C, tropické podnebi). Nehodi se do prostor s potencidlné tfaskavou atmosférou nebo prostredi s
vysokou koncentraci agresivnich latek napf. chloridu sodného. Piimy kontakt s oleji, kyselinami a rozpoustédly méze zplsobit
jeho poskozeni.

Spinaci jednotky ovladage PCA (poz. 14) jsou navrzeny jako pomocné a vhodné pouze k ovladani stykacll vykonového stupné
nebo elektromagnett (tfida pouziti AC-15 v souladu s EN 60947-5-1). Na spinaci jednotku (14) je mozné pfipojit pouze jednu
fazi.

Spinaci jednotky ovladace PCP (poz. 13) jsou navrzeny pro piimé ovladani silovych ¢asti strojli (t¥ida pouziti AC 3, AC 4, AC 23B
v souladu s EN 60947-3).

Ovladaci prvky (4, 6) nebo spinaci jednotky (13, 14) nikdy nemazte.

V 4

Instalaci a zapojeni ovladace mohou provadét pouze opravnéné a vyskolené osoby v souladu se vSemi bezpecnostnimi
predpisy.

A4

AVESNY OVLADAC

PFed montazi nebo Udrzbou ovladace vzdy vypnéte hlavni vypinac stroje!

V4

Pokyny k zapojeni zavésného ovladace PCA/PCP

vysSroubujte Srouby (18) spodniho krytu ovladace (17) a kryt sundejte

— odFiznéte konec kabelového chranice (1) tak, aby dobfe utésnil protazeny kabel proti vodé a prachu a kabel chrani¢em
protahnéte

—  pritdhnéte kabelovy chranic (1) k priichozimu kabelu pomoci pasky (neni soucasti dodavky)

—  zkratte kabel na délku dostate¢nou k pfipojeni spinacich jednotek (13, 14)

— odstrarite z kabelu izolaci v pfimérené délce a jednotlivé vodice svazte paskou

pomoci kabelové svorky (8,9, 10) upevnéte kabel k vnitfku ovladace

pripojte véechny spinaci jednotky (13, 14), ¢isla svorek jsou uvedena na spinacich jednotkach (utahovaci moment $roubd
svorkovnic je cca 0,8 Nm; kazdé svorka svorkovnic umozfiuje pFipojeni vodi¢t 2x1,5 mm? - 1x2,5 mm?).

— nasadte zpét spodni kryt ovladace (17), zasroubujte a dotahnéte Srouby (18)

Dalsi postup pFi vyméné spinacich jednotek

— od spinaci jednotky odpojte vSechny vodice

— stisknéte dva plastové vystupky po stranach spinaci jednotky a vyjméte ji z montazni desky (12). Pro demontdaz dvojitych

silovych spinacich jednotek ovladace PCP vySroubujte Srouby (15).

—  novou spinaci jednotku nasadte zpét do montazni desky (12) a zkontrolujte spravné zajité&ni obou vystupkl v montazni
desce (12). U dvojitych silovych spinacich jednotek ovladace PCP zasroubujte Srouby (15).

— ke spinaci jednotce pfipojte vSechny vodice a Srouby svorek dotahnéte predepsanym momentem 0,8 Nm

PCA/PCP Z

Cinnosti pravidelné adrzby

—  kontrolujte spravné dotazeni $roubl (18) krytl ovladace (7, 17)

—  kontrolujte sprédvné dotaZeni $roubll svorkovnic spinacich jednotek (13, 14)

—  kontrolujte stav vdech vodi¢li (zejména v mistech upevnéni a pripojeni ke spinacim jednotkam)

—  kontrolujte stav t&snéni krytd ovladace, gumovych t&snéni véech ovladacich prvk{ (4, 6) a chranice vstupniho kabelu (1)
—  kontrolujte stav a eventuelni poskozeni véech plastovych krytl (7, 17) zavésného ovladace PCA/PCP

formativni charakter.

Jakékoli zmény souclastek ovladace maji za nasledek ztratu zaruky na vyrobek. V pFipadé jejich vymény pouZzijte pouze
origindlni ndhradni dily pfedepsané vyrobcem pro pouZziti na konkrétni pozici!

TER nenese 2adnou odpovédnost za $kody zplisobené nevhodnym pouZitim nebo montéZi zafizeni!

éni zménéna a maji pouze in

Technickéa data a vzhled produktu uvedené v tomto dokumentu

mohou byt bez upozorn

TER CESKA S.R.0. - PEKARSKA 12 - 155 00 PRAHA 5 - BESKA REPUBLIKA
m TEL./FAX: +420 251 613 310 - FAX:+420 235 521 939
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